


+ Survol des cours calcul diftérentiel, calcul intégral et

algebre linéaire.

% Introduction des 1dées que nous verrons cette session.



% Fonctions vectorielles
% Comment les visualiser
% Limite

% Surfaces paramétrées



On a dé¢ja vu les fonctions de la forme
f:R— R
r— f(z)=y

Aujourd’hui nous allons explorer les fonctions vectorielles.

7R —3 R?

t—7(t) = (f(t),9(t))

7R — R’
t——7(t) = (f(t),g(t),h(t))

r: R — R"

t— F(t) — (fl(t)7f2(t)7 " 7fn(t))



(1,3)+t(1,—1) = (1+1¢t,3—1)

r({—3)
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- Folium de Descartes z° + Z‘/S = 3xy

(3t 3
r(t) = 1 +¢37 1+ ¢3




- Ft) = (1+¢,1—t,1+1)

La droite de vecteur directeur d = (1,—1,1)

passant par le point OA = (1,1,1)
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la courbe est sur le cylindre  z* + y* =1
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Faites les exercices suivants

p.700 # 5,7, 9, 10, 12 et 16



Une facon pour aider a visualiser une courbe dans I’espace est de

regarder ses projections sur les plans c
t Z

e coordonneés.

=

(@ ;)

/i
'L\DI'\*







r(t) = (cost + 2,sint 4 2, sin 3t + 2)

Z (cost + 2,sin 3t + 2)
Xz

Z (sint + 2, sin 3t 4 2)
Y

Yy (cost + 2,sint + 2)




On peut construire certaines courbes en regardant 'intersection de
deux surfaces.

A Le cylindre ?+yt =1

Leplan z+y+z=1

T = COStT
Yy = Sint
z=1—-2—y

— 1 —cost —sint

—

r(t) = (cost,sint,1 — cost — sint)



Faites les exercices suivants

p.700 # 13, 14, 19 4 28
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Définition r(t) = (f(t),g(t), h(t))
LLa imite d’une fonction vectorielle est

lim 7(t) = (lim £(£), lim g(), lim h(t))

t—a (t—)a t—a
Définition
On dit qu'une fonction vectorielle est continue en ¢ = a si

lim 7(t) = r(a)

t—a



r(t) = (t,sint, cost)

lim 7(t) = (hm t, lim sint, lim cos t> = (z, 1,0)

N Tt 2

4 A2+t
) (6 ’1—t’5t2—6>

1 4% + t 4
: = —t _ _
tim 10) = (i e i g i ) = (0.0.5)




Faites les exercices suivants

p.699 # 1 a4



On vient de voir comment obtenir une courbe a ’aide d’une fonction
vectorielle a un parametre.

m(t)

De maniere analogue, on peut obtenir une surface a I’aide d’une
fonction vectorielle a deux parametres.

—

T(ufu) — (f(u,v),g(u,’v), h(uav))



- F(u,v):(l—l—u—v,l—u—l—v,S | ; | v)
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Cylindre




Cone




(0, ¢) = (cos@sin ¢, sin @sin @, cos @) Sphere




- (u,v) = ((2+sinv) cosu, (2 + sinv) sinu, u + cos v)




On peut aussi voir une surface de révolution
d’une fonction (z, f(x)), comme vu en NYB.

r(xz,0) = (x, f(x)cosb, f(x)sinb)

A




Faites les exercices suivants

p.731# 1labetl13alsd



% Fonctions vectorielles

< Comment les visualiser
% lelte

% Surfaces paramétrées



p.699 # 1 4 28, 35 4 40 et 43 4 45

p.731 #1226



