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v L’équation vectorielle et ’équation normale
d’une droite dans le plan.
v/ L’équation vectorielle d’une droite dans I’espace.

v/ La distance d’un point a une droite.



P o

v La distance entre deux droites.

V' Les diverses équations qui décrivent un plan.
v/ L’intersection de deux plans.

v/ L’angle entre deux plans.

v/ La distance d’un point a un plan.



Distance entre deux droites dans R>

Ouin... un peu moins simple!



Pour que deux droites ne se touchent pas, 1l faut qu’elles habitent
dans deux plans paralleles A,

—

p,




Faites les exercices suirvants
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Dans ’espace, pour décrire un plan, 1l faut

un point et deux vecteurs.




[’équation vectorielle d’un plan P est donnée par:
— — . .
OP = OA = ru + sv

ou les vecteurs U et ¥ sont des vecteurs directeurs du plan.

(Cl?,y, Z) — (&, b7 C) + T(U1,U2,U3) + S(Ul,’Ug,Ug)

d’ou on tire les équations
paramétriques.
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S1 on connait un vecteur normal au plan

ﬁ
et un point A du plan alors, on a que pour tous les autres

points du plan,

n = (n17n27n3) N
le vecteur AP

\
7 1 AP
P = (x,y,2) \ n
N
/ \ et dOIlC

d’ou (n1,n2,n3) - (r —p1,y —p2,2 —Dp3) =0

711(33 —Pl) + n2(?/ —pz) -+ n3(2’ —ps) =0

1T + NolY + N3z = N1p1 + Naps + N3P3



n = (a,b,c)

[’avantage de cette équation est qu’on y lit directement
un vecteur normal.



On peut aussi décrire le plan par le fait que

— — 2 .
u,v et AP sont coplanaires.

OA r—a yYy—b z—c

.

(a nous redonne ’équation normale du plan.



Faites les exercices suirvants
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